@ Checkliste

fur lhre

Bin Picking Applikation

So wird die Automatisierung Ihres Object Handlings
ein voller Erfolg!

Werkstucke
MaRe (L x B x H): - X - X - mm

Oberflache: . metallisch-glanzend

. matt

. (semi-)transparent
Form: . regelmallig

. unregelmanig / komplex

CAD-Modell: | Format: -
Foto: . angehangt

Arbeitsbereich

Gewunschter Arbeitsabstand: . 600 - 1.500 mm

 850-2.250 mm
| 1650 - 3.000 mm
KistengroBe (L x B x H): - % - X
-
Taktzeit pro Griff: - sek

Systemanbindung

Kommmunikationsprotokoll: . OPC-UA . Profinet

. URCaps . Andere

Projektrahmen

ol
e
Werk-Termin moglich: . Ja . Nein

Notizen:

Geplanter Beginn:

Geplante Abnahme:

Automatisieren Sie Ihr Bin Picking schnell, einfach
und prazise mit LumiScan BinPickl
Mehr Informationen auf

www.hdvisionsystems.com

VISION

high dimensional vision systems

HD Vision Systems GmbH, Carl-Friedrich-Gaul3-Ring 5 692124 Heidelberg,
Tel.: +49 6221 6/2 19-00, Mail: info@hdvisionsystems.com
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